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Daye rekabet gECEnEzE

Daye Makine hassas hareket kontrol E uygul amal a

otomasyonun her kesimine hitap eden ErEnleri d
yandan temel mal i yetl er.i altlal] E yekme, di ] er y &€
konul arEnda VyarpEcE iyileiltirmeler yapabil ece] |
kull anEma hazEr ErEnleri satEn alarak mETterile
Kendinizi geri dDnElmez bir Tekilde gelece]e g
birlikte Daye-yi de gDz DnEne alabilirsiniz K I
karT EIl E] Enda en iyl de] er i sunabil ecek bir kayn
Daye-nin ErEn konsepti EstEnl Ekleri ile kara il
Daye-nin Mekat:son
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Serva Motorlar DC Firgall r
Servo Motorlar AC Firgasiz, Senkron
Servo Motorlar OC Firgasiz, Senkron
Servo Sirtciler
NC Kontrol Uniteleri [} :
Planetary RedUktorler [ N
Cycleidal Redlktarier ] [
Gegitll Rediktdrier
Frenter :
Kremayer Digli Sistemleri I
Pick & Place Sistemleri - Gripperler
Manipulatdrier :
Hassas Dialiler ve Digli Cemberler [ ] ]
Resolver - Encoder - Tacho Generator |
Servo Motora Entegre Actuator
Tension ve Bobin Kontrel Sistemleri
Elektronik Kontrol Sistemleri [ I
Mavil or -dan hEzI E pazarl am
Mavil or Mot ors S. A 30 yEldan fazla birikimi %
Eretti]i servo motorlarE elektronik k@GBtdeparst:
Lausanne, Manchester, Zaragoza, Barcelona (Uni
Catalunya) Eniversitelerdi il e devam eden iT1Tbirl
servo motorlarE ve redEktDrlerle kombine veya
uyumlulukla cevap verecek biyimde dEnyanEn her

| NFRANOR GRUBU-nun destekegséei marameksedirdeFilmal
temsil ci si Daye Makine LTD=dir.

SPN Schizabes Pron -4 e Bk emmé&h EE EE
bEbakt Bji Eyoh dyalhl daz| aSPeldEkh@abENni Pediznbs

Geri de
NDrdlingen, Al manya-dan bilinenler yanEnd arobstiaf i
ve tahrik teknolojisi ErEnl esummalkitledebri.z iyin D
Spinea-nEn hassasiyet 1 VI
jyi bilinen EY imalatyEdan biri ol an Spinea s
Sl ovakya-dan pazara sundu] u -ryienng bnreussi hll ecsysc,| oM adva
servomotorlar ile entegre kuIIanEIaQilecektir.
SI pro-nun NC yDzEmIl er i |
Verona, jtalya-dan 20 yEIIEk tecrEbe ile hem g
Sipro SRL-nin ErEnlerini hareket, makine ve pro:




Daha kEsa tasar Em

Kari EIl EkIl E gEven ve yardEmlaimaya inanarak VyalE
mEiterinin buldujJu ile yetinmek keyfiyetini Dnl
hEzla kal kETa geymesi ayEsEndan avant aj sallaya
Kurul um programl ar E
BEnyesinde biryok mEhendislik becerileri barEn
kEl avuzu da dahil Ecretsiz temin edilen Windows:s
Tekilde kontrol EnE ve gel ecekt e kMotorymEruBd Eamnr E nE zdeor
hEzI E yapEl andEr El masEna yardEmcE ol acak birvyok
jTiniz Ezerinde uzmanlaTimanEzE ayEkca destekl ey
ve gereksiz ayar kayEplarEnE bertaraf eden pro
maliyetleri aita]J]E Vekerek varl EklarEnEzE daha i
Visual Drive Setup

SErEcCE ve motorun karakteristik deJerlerini si:
teiThis etme iyin kullanEl an Parametrizasyon Sof
Haberl eime bir bil gi sayardan RS 2 3 2MansMachine Ifteafacé a
Ezerinden sa)JlanEr. Sistem bEtEn sErEcElerde ku
zahmetsiz uygulamaya DzgEn -Advanced Functions®
Dnceden hazErl anmET motor ve uygulama parametr e
ortaya YEkarEl an parametreler saklanmak Ezere b
YazEIl Em Ar aps C

Mot or KEt== =S

Offfl i ne konun:= -
Mot or mili Ezeri nde ktuning fanksonu| —- : 3 [RHR-CH] Y
Mot or ve r esol v e-Phasing fanksyonu __- —— Aut
SErEcE + Motion Cont| -mmmm Seq
DoJrudan motor komutlarE ve - CINFRANOR| | ¢

ProgramlaEve programkullanma E| avuz | ar EnE Ecr et si
bulabili,offf i ne mod-da Vyal ETtErabilirsini:

Gem Drive Studio

Gem Drive Studio-da GEM sEr EcEsE

ulusl ar ar aseE st an-®atemell programlanoay djliu |
tanEml anmETtEr. Programlama iskel
Fast Cyclical Task, User Cyclical
SErEcEnEn Vyoklu iTlem yekirdek si
el verit1lidir. Hareket kontrol uyg
=JdEnvironment editDrEnEn sal]ladE] E
sistemini kolaylailtErEr. Bu muhteiem editDr ka
Dzelli]i de bEnyesinde bulundurur. Bunlar: Lan
kopyala, yapEiTtEr, bul de]JiiTtir, geri al, tekr al
GDl1 SErEcEsE Yok kapsaml E ve gEVIE Gem Drive
adanmETt Er Kull anEcE dostu yazEIEm araylarE ko

Test fonksiyo

Kurulum yapEI dEKkt
profilleri, mot or vV e
oscilosscope penceresinden izlenebilir.

S




Kdr odak!|l E hamlel._
Servo SErEcEI

Rok amayl E kullanEm ihtiyaylarEnE g¢gbD DnEne al
getirmektedir. Genii gEy seyenekl eri e yok say
tamEna uyan hesaplE yDzEmlerin DnEnE ayar BE
Mot orlar, Tork Motorlar ile birlikte de kullanE!
KONTROL _j MKANL ARI Te m | S
HEz, AkKkEmMm, Pozisyon Bu; Kur ul umu i nar
S6R6CO | MKANLARI kolay ve Vyok_EstE]
Analog, PWM sahip olan yEksek
Pulse & Direction Dzel likler tekl:if
Criegre Podisyoner HERNE LN
cean bf”" Pr_Of'bUS Ve l'seri si SErEcE akeE
MEKAN] K OPS| YONL AR |becerileri ile i me
Tek ya da ba)] EmsEz ( lmed)a pt e edil ip

Bir gbvdede 2 veya 3 ityridleR tiirecektir.

BaskE Devre 100 x 16 tasar EmE _ve pilyaseé
ELEKTRj] K OPSj YONLARI di_gital ErEnden Db
24 Vdc-den 400 Vac-ye etSSeE|rrnee |En|deer DéEskeSrevko
L gder 100 & agar §yEX lay kontrol yDzE
| LER) DOZEYDE HARDWAR cﬁnﬁlk§lne hassasiyet
| GBT GEy TekQO|OJ|_S|, tarz%ln'” Sevi-yeye yE
Amaca uygun Dzel mikr le@remanl ar il e kali
fzel Hibrit Devre sEresini kEsaltabi
DC/ DC DDnETtEr EcEIl erd Kemimmr o | DDn

i LERj DOZEYDE SOFTWAR QXIESE 1oop 62.5 I
Parametrizasyon Progr HEz ve pdzb69ohsl o
Hesaplama ve Sofistik IK a%plag Er idtDmalEa rkbont r
Bozucu etkenlere karil Ceggingltonguel congpéngation i t ma
Auto® PhasingAuto® Tuni ng ot oma | IMarxE hEz 25 000 rp

Dedi cated SEr Ec

Temel sErEcE yeteneklerine ilave ol ar m%ﬂﬁ{)ﬁ
uygul amal arE esas alarak tacarl anmFkEil I an Fma
EErEc Eler de kaUI uvnalbiEIeCtronchea-SI‘Eggd\/laQatE‘Syr A ev
estirmeci ya ai Eml a : 1 ot
JOZEmMl eridir ) ElgktronlkCam_Proflll
o6rEn geliitirme scEr eEtiketleme Makinesi 1d e
bitir me zamanEndan CRulo Besleme / Boy Kesme ar .
Operasyon esnasEnda : A ni n
dur masEna sebep olan Do]rusal Pozi s A e c
ErEn kalitesi ve Er efRotary Indexing Table - C
artETI ar getirmektedi e = = = 1
mal i yet hedefl erini PositererEr Ec E + M zoa'f
fonksiyonel el emanl aBys Protokolleri A S
kur mayE amayl ayan  sey . . L SR R I I . =
yabuk ve yval En yDzEmler geliTtirme isteklerine
* —
AN SEKTI Ll E

GPH 8 Eksed e

-E42 0 | MA-ede hK ea ks
i opEREBEMET £ ET a
nli makinel i
cakt Er.




SErEcE + MOt 120 Ras n
Farkl E uygulama ihtiyaylarEnE kar 1 [llgnase e
koTan temel ve dedicated SErEcEl er dE%W™a¥r E@ ar
SErEcE + motion controller Eniteleri ser voS ot C
da kendi balT Ena point to point ve temel gl e |
uygul amal aendaEr ®\trEdipgdtz ot dka | vey & y Br Em tpkp ederek BRISE i m
pozisyonlamg a p niens Ep | abae ly|JElkkmmdi sevi yede pr ogr Wisodl & b
Drive Setuez er i nde pr ogr amiodifijeacdifiiBE t En @ B, riAdnseduénectiiels
i yerisinde donat EIl mET gerekti]inde akrabal t
kaydedllir (EEPROM) ve yenlden yajErmak n

electronic gearlﬁgjk[ul. l an Evc EV tan E mi EV ve dedi c eeseguence)My mdtgr (S
fren contr dlzeyEhdekswdichEmr dea seyime ba]l E o

yal ETt Ermaya elveritlidir. Bunka3r2 i Preo foipbeusa t a
ol madan veya bir LCD operatDr panelinden bil gi
Kabl aj ve programlama zamanEndan tasarruf s a
Enitesinden ayrE kullanEIdE]JE kimi uygul amal ar
esnasEnda meydana gelebilecek aksamal ara mEdaha
kontrol E veya bir ya da baJ]EmsEz birden fazl a
salJlayan yEksek hassasiyette sErEcE bazl E motio
YapEl andEr EIl abi |l 11
Yeni ErEn GEM AC servo sErEcEIeWRiOFILE@NEF
programlanabilir ol masEdEr. Tek M%EgRgoge
Smart SEr EcE -tkiamektpgiulsamagi yetr em 17eTr 1 v
yapEdaki fonksiyonel konsepti ngJoq?arp
Assistant, MWd x i s programming, di agno Sysmsc, ne
konflgEra-iylmlrner@ d\pu$|oyonlarE iIeT(SU\rFﬁGaENSERf/\T
i Tl etmeye al manEzE destekl er. Ar|sh & bi
eksenl i uygul amal arda de] iTi Kk ir a
Kont ridOAr&bbimleiEl er i B

Ak Em | ookpul I6a2n.B5c H sk onf i gET
Ez ve pdzbo6Pohel abpd Digital I
dDngE pozi swhwoaal bgnt npuE-| hEz E
Cogging torque compensati@p si y on e | Il / O=1 ar

Max. hEz ARmplOODi epm- OK® r D

K1 mi Zaman basit,

Servo sistemler PC, PLC, CNC, Momodel Cant EmEI| ¢a
Kontr ol Enitesinden ba)] Ems Ebza kkEum lklodraysIEEr[EEcEI aesrair

H
E

Kapal

D
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SEr EcEl er i bir host controller altEnda Val ETtEr
bilgilerin farkl E ortamlarda saklanmasE DngBDrE
kull anma opsiyonu ayEk tutulur, gerekti]J]inde Ti
GDvdesi iyinde yerleiliik elektrik besleme devres
Do) rudan prOJeIerlnize aktarabilece]iniz dwg ve
O ——— ““Do) asE gere]j.i modEIl er yapEdaki e k
- +x & ww = = Uyumunun en Dnemli adEmME ol an mot
_— mini mum veri gs$EiikEd¢E i ke@mteinn a syyi o nmontuc
—— o eeee " sahip 3.8 Versiyonunu hazErl adE]|] E
e — hesaplama yolunu ayEk tutarken i1 b




6retim YEkKkt EsEnda
Servo Motorlar

AynE yatE al-GEpda aghkr Emt BfJeE EAretim faal i

hammaddesi nadir bulunan metall erden mEite
takiple israf kabul edilen bEtEn eyl emler,
'mEkemmeIIikIe yar ET mayE kendisine standar
optimum yDzEmle ve gEVyIE tedarik kapasit
ver mektedir. Her yetlit hareket kontrol E

~ ~ ~

E en yeni teknik donanEmlE el ektr

MOTOR TEKNOLOJ| LER]j
FEryal E DC

motorl ar

<

FEryasEz AC, Sinusoidal
FEryasEz DC, Trapezoidal

T NEMLj 1 ZELLj KLER]j
Emsal siz dinamizm ve cevapl ama
YEksek HEz

Mini mum cesamette YEksek Tork
YEksek Tork / Ebad Orank

YEksek Tork / A]JErl Ek OrankE

Bo1 | @MNom GCagging

Muhtelif | P koruma sSsEnEfl arE
GEOMET R] §

DEz, uzun, kEbi k geometr.i
MEKANj] K OPSj YONL AR

Haval andEr ma, So]Jutma Opsiyonl a
j] ste]lJ]e ba]J]l E flani ve mil, tole
DiTli ve kasnak gibi transmisyo
j] ste]l]e balJ]l E dETEk / yEksek at a
Fren Entegrasyonu

Ki T formunda motorl ar

ELEKTR] K OPSj YONLARI

Bobin sargEsEnEn Dzel gerilimle
Kontrol edilen sargE sEcakl EkI a
‘T zel Kabl ol ar

24Vdc400 Vac arasE besleme voltaj

24 w-dan 40 Kw-a kadar gEV

GER] BESLEME

Resolver

j ncrement al Encoder, |l ncrement a

Absolute Sin / Cos single turn,

AC BrushlessxiGitdlssaime FP Serisi

Mavil or -un modEl er imalat konsepti temeli Ezer.i
sunul muttur Bevik, sessiz, serin ve uzun DmEr |
el veritlidir. Slotless stator tasar EmE; zero o
mukavemetinin hepsinde yEksekl ik sonucunu or t
di Jerlerinden EstEn kEl an ol aJanEstE teknik nit
de] erl eri motor atalet:i ile yEk ataletinin uyum
redEkt Dr kull anEmEnE bertaraf ederek yatErEm v
i steyen ve bekleyen yeiitli, talepkiOr servo uyg
Stall Tork 0.2575 Nm ar a = ‘ i

Fl ani = -
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i nanEIl maz kayEpl ar
Mekatronik Komponentler

Elektroni]in mekanik yDnEnde vazgeVyil mez ortaj
topl amEndan daha bEyEk kazany sunmasE bir bi
Firmal arEmEz entegre ErEnlerdeki tasarEm ve 0TI
bEt Enleitirerek yal ETma al anEna mekv n,i k i st

dal a

b

Pick & Place Slste@!m

ROTARY S TROK

Har eket DDnfE" Strok |U t \ n

Pozi syor <7l <0,1mm N M er Hopt sc
_ : _ _ : Vi pindle P
Lift - swi vel tahr '« b k konfigEra
yEksek Vyal ET ma ane  Sirdkd fmn LEN::! makinelere, montaj
yukar E hareket & B 9, M h I‘f’gltaartglarEna mont e

bir y E Sﬂazzas'ﬁﬁ'@aé“@r i daki dej]il

has TRngien Kuwveti j2.p 'N”?muc, ndaki tork kontrol edilir

mE m : Hlxﬁkléoeii((dﬁé@tnugeyl rme

fir eKkganik jler entegrasyon

SPN Famibanbbyan ¢ nilglad M| pUl

RedEKkt Dr e

Yekpare 4 m boya kadds 2 mo d E | 1
yubukE3IN42nj 1Bel is ayEs 5 |'

pinyonl ar EsEI i T1 emc , "t a
ErEnlerdir. Sadece ot :
RC3 ve U4 Planetary ﬁ%watgqnﬁﬁet;gc%rg ’Ig
seyenekl er yanEnda i tlabifitsinize mE mk E

Hassas | T ===

yetene] i bEnyesind

iz tedari kyi si SPN s

irebilir. jJTbirli]in

Yyl arEnEza uygun y Dz

RedEkt Dr

i firmal arEmEzEn mekani k ve el
adEkl arE ErEnleri enerjinin me
erin, mill erin, rul manl ar En ve
de]er tork YEkKktESE ve uzun DmErl E bakEmsE

PI anetary CRyechEoklthar

E1 RCa [ P3 [TE] ud F'I.IRF PI(!I un:a Ssistemi ® il e dDnen |
w ¥ & W ¥y ¥ £ elveriili redEktDr |
Tahwil Orani 1-100 7-100 keti d
Wominal Qutput Torgue 75-200 | 65-420 6-700 7-900 B-700 | 7-500 |
Backlazh. 1 Kademe SW 1 oarm| < 5 53
Bachlash, 2 Rademe =55 |~ - =8 =5 =3
- =3
|Backlazh. 3 Kademe Ee =10
Nerimlilik (%) =k [= 48 — O

dEkt Drl er i
yerine

r
Z En an




Maki ne, Proses

YaygEn ve spesifik ihtiyaylara cevap verecek,
firmasEnEn biryok uygulamada yer bulmui ayEk v
ErEnlere ihtiyay duyanlar iyin nitelikli, yEkse

Eksen Digitall/O Analogl/O

siaxm32 32 1024/1024  8/4 | S|AX SBIAX 100 SIA

SIAX 100 4 32/32 4/4 g
SIAX 200 4 32/32 4/4
SIAX 300 8 96 /96 8/8 i

SI AX

ETHERHET |/ CAN OPEN

RA

Kol ayl Ekl a ayarl anabilen PLC-ni entegr a
Linear, Circul ar, Hel i coidal, Tangent AXis inter
PC Ezerinde Graphic Interface, Human Machine |
Electronic Cam, Parallel Cytlearametric Cycles

Modem Balzaktda&rs EBakEm / Onar Em Deste]i

CAD/CAMI2D / 3D ProgramlarEnE YEr Etme, Point to po
Kurulul ve kullanEmE kolay Vok eksenli kontrol
kombinasyonu esas alan Eretim sistemlerinin oto

J T 1 er | basi tl el tiril
Nitelik ve faydalarE ile iTinize gEy katacak NC
Makine Kontrol programE ve birbirinden ayr EIl mET
dEzeyde de]Jerlendirebilir; pErEzsEz, do)Jru ve n
Hepsi kusursuz bir Tekilde t as-a32 lveaBthefadt, USB; CaROQpen
fonksiyonlarEnE bEnyesinde bar EndEran sistemler
6y boyutlu Vyal EiTmal arda makine verimlili]ini a
Destek masraflarE, pek de gEvenli ol mayan yeni
sistemin hesaplE fiyatlarE, kolay devreye al Enm
Sipro s.r.l.-nin mEtemadiyen yaptE|]E Er En geli
donat EIl mET ErEnIer en Dnemli kazancEnEz ol abil e
Uygul amal ar EnNEzEn, makinenizin ve operatDrEn i h
servo motor / sErEcEleri de ilave ederek Esmar |l




Rand yal ET
r

E RDz

Entegre yetenekl er | tasarl anmET, kull anEl aca] E
manl arE gEnEmEz rekabetyi ortamEnda maliyet bas
Ma k u | fiyatl ar, yEksek kalite, kol ay bulunabiln
t Em yararl ar E gib| gbz ardE edemeyece|imiz yEks
her hangi bir aiamanEinyign ralit aarema Eke Ed Bim EBEmMeé yk il |

KDpr EI E g‘abkgaug% 2 dk&iuloi Besleme P

KDpr EI E sisteml
tezgahl ardan he
esas al Enar ak s

NPrek otomasyonu, rulo sac, folyo,
Ernetm Mka] Et v. b.
SoY1 %N Uk ma ya da

en iyi destekleyen CNC kont esnasEnda besl en
Eniteleri, hare makaRAskyette kont
transmisyon ele aYelknoY@jileri il

da bEt En hal in
tedar_i k et mek m

i
&ksen rulo besl |

enkittia'lp eden harek:
Abkant presleth)ackgaugé arka motion controller e d Ekt Dr
dayama SIStem|el‘InIn hareket kontﬁ%tonar ||e entegre ed”erek

fonksiyonl ar Er;bErE\t§Ezk|0|mUatkE|E

arabirimlerini pBjyaBk! aindEnmak
geliTtirilmiil PRKEdn VuZlEE M edt f
y b0 i Ereti mden, T bijtiierpinee r z adgn@ n Egngdha
Hedef be||r|ed|Er|En”|zgeh'at'thﬁ?‘%naﬁaﬁreeco'trb%%yovne
ilerl eme garantlpélrafjﬁg tays| nYg EUy g IR G DIl dnie kd £)d|i 4
redEkt Dr bajl anMLé“ﬁX'sSerl{/yogmetaoma} aZEe k@l @ | qnlak M
ve kablo+konnektB |kleq[i)\ﬁqey%erye)f/éa\?lfffédéﬂt@'fb'afy"fﬂlﬂ’
CNC Enitesi ilqer'hvaeo@rle":rmgﬁ Qpedraamdmi yheya
Dt esinde il ave Fbr?ng%m'?”%*a lrnvEl rePizienm | iklak @k k e
AutoPhasing, Auto Tuningh@berl eime ara yﬁaEEtSfﬁé/§§hE‘de R &
opsiyonl ar E, sNG Kk Eghtesd ) giilahriedd £19y @ mod &r ad
eksenlerin electronic gea“n& ygu l amanEn Dn % aﬂ Elékﬁlk KBn‘trM IP%@lle ile
modund a (gantryseay' S m te'ﬁ)aﬁkeﬁHalfndbltesllmféﬂléblﬁr
standart sEr EmEIOEL LMy
SEr ECESEnE; hepé‘iyrgiuA§ ja
kEsa sErede k a i apdnE;
dahil olarak bir paket halinde eldeY 8T €
edebilirsiniz. mRiroEru’
diTlileri transhddy
seyebilir, dil el &kl
oniteleri il e dd&anfgierek
geanIetebiIirsiSrF‘itfz.
esapl , verimli temel
el rekabet yolunda yurtdETEndan da ol sa er
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6retim sEresini kEsaltmak, iTgEcCE verimlili]ini
kesildi]i konularda hEzIl E, yarpEcE sonuylar eld
kol aydEr Bu da Ereti mbdEEBMntakicamamanEkdwaBpl as:
iTletmeniz |l ehine yal ETmasEnE sa]jlar.
Makine Oreticileri,

BakET ayEsE ve rekabet temelinizin global yapE
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dengeleyebilirsiniz. o
Kirl E al Efiveri il e8{eatkajzialw ciEmtEiziEakilyar ed gy |

ile yeni filizlenen pazar dilimlerinde S t

zZ

A4 - e A 4 A4 A4 - -
ArayEn optimum yDzEmE birl i




